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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Automatyzacja i robotyzacja procesow technologicznych

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr
Mechanika i budowa maszyn 4/7
Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studidow
Inzynieria mechaniczna ogolnoakademicki
Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski
Forma studiéw Wymagalnos¢
niestacjonarne obligatoryjny
Liczba godzin
Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
12 8
Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktéw
2

Wykhdnwry

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr inz. Piotr Siwak

e-mail:piotr.siwk@put.poznan.pl

Wymagania
wstepne
Podstawowa wiedza z podstaw robotyki oraz mechaniki, automatyzacji i technologii budowy maszyn
(podstawa programowa dla studiéw | stopnia kierunku mechanika i budowa maszyn)

Cel przedmiotu

1. Przekazanie studentom teoretycznych i praktycznych zagadnien zwigzanych z automatyzacjg i
robotyzacjg procesdw technologicznych obejmujgcych podstawowe techniki wytwarzania w zakresie
okreslonym przez tresci programowe witasciwe dla kierunku studidow

2. Rozwijanie u studentéw umiejetnosci rozwigzywania prostych problemoéw i wykonywania prostych
eksperymentdéw oraz analizy wynikdw w oparciu o uzyskang wiedze

3. Ksztaftowanie u studentdéw umiejetnosci pracy zespotowej

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza
1. W01 Scharakteryzowaé podstawowe obszary stosowania oraz role i zadania automatyzacji i
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robotyzacji w typowych procesach technologicznych oraz wskazaé sktadniki kosztédw produkcji
zautomatyzowanej - [K_WO07]

2. W02 Dobiera¢ odpowiednie instrukcje programowania dla okreslonego zadania w zakresie
programowania robotéw przemystowych - [K_W13]

3. W03 Identyfikowac i opisa¢ zagadnienia (problemy) eksploatacji, diagnostyki i zasad bezpieczenstwa
robotow przemystowych - [K_W07]

Umiejetnosci
1. UO1 Identyfikowa¢ problem techniczny, okresli¢ jego stopien ztozonosci, a nastepnie zaproponowaé
sposéb rozwigzania uwzgledniajgcy koricowy cel (efekt) - [K_UO03]

2. U02 Opracowac algorytmy i programy sterujgce dla robotdw przemystowych wspdtpracujacych z
urzadzeniami zewnetrznymi i uwzglednieniem warunkéw poczatkowych i koicowych - [K_U15]

Kompetencje spoteczne
1. KO1 Aktywnie angazowac sie w rozwigzywanie postawionych problemdéw, samodzielnie rozwijac i
poszerzac swoje kompetencje oraz wspoétpracowaé w zespole - [K_K03]

2. K02 Odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania -
[K_K04]

3. KO3 Postepowac w sposdb przedsiebiorczy i twdrczy (innowacyjny) - [K-K06]

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Ocena formujaca:

a) w zakresie éwiczen: na podstawie oceny biezgcego postepu realizacji zadan,

b) w zakresie wyktadéw: na podstawie odpowiedzi na pytania dotyczgce materiatu oméwionego na
poprzednich wykfadach

Ocena podsumowujaca:

a) w zakresie ¢wiczen na podstawie:

(1) publicznej prezentacji na wskazany przez prowadzacego temat,
(2) dyskusji prowadzonej po prezentacji,

(3) formy i jakosci przygotowanych materiatéw,

b) w zakresie wyktadéw:

(1) egzamin w formie testu wyboru, z odpowiedziami wsréd ktérych co najmniej jedna jest poprawna,
kazde pytanie jest punktowane w skali od 0 do 1; egzamin jest zdany po uzyskaniu co najmniej 55%
punktéw. Do egzaminu mozna przystapi¢ po zaliczeniu éwiczen,
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(2) oméwienie wynikéw egzaminu.
Tresci programowe
Wyktad

Rozwdj i prognoza na rynku robotyki; Obszary zastosowan robotéw; Rentownos¢ robotyzacji (sktadniki
kosztow produkcji zrobotyzowanej, wptyw robotyzacji na koszty inwestycyjne, rachunek efektywnosci
ekonomicznej); Podatnos$¢ procesu na robotyzacje; Fazy przedsiewziecia robotyzacyjnego; Wyposazenie
techniczno ? technologiczne stanowisk zrobotyzowanych (chwytaki, gtowice technologiczne, urzagdzenia
wspotpracujace), Bezpieczenstwo pracy na zrobotyzowanych stanowiskach; Przyktady stanowisk
zrobotyzowanych.

Laboratorium

Cwiczenia praktyczne z zakresu zasad i metod programowania robotéw edukacyjno-przemystowych i
wspotpracujacego wyposazenia techniczno-technologicznego.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja ilustrowana przyktadami podawanymi na tablicy, rozwigzywanie zadan.
2. Cwiczenia laboratoryjne: przeprowadzanie eksperymentéw, praca w zespotach, dyskusja.
Literatura

Podstawowa
1. Zurek J., Podstawy Robotyzacji - Laboratorium., WPP, Poznan, 2006

2. Zdanowicz R. Robotyzacja dyskretnych proceséw produkcyjnych, WPS, Gliwice, 2011
3. Zdanowicz R, Robotyzacja proceséw technologicznych, WPS, Gliwice, 2001
4. Podreczniki programowania robotéw, IRp-6, Fanuc, Panasonic

Uzupetniajaca
1. Honczarenko J., Roboty przemystowe. Budowa i Zastosowanie, WNT, Warszawa, 2010

2. Wrotny T., Robotyka i elastycznie zautomatyzowana produkcja, WNT, Warszawa 1991

3. Gotda G., Kost G. (red.), Swider J. (red.), Zdanowicz R., Programowanie robotéw online, WPS, Gliwice,
2011
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Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 12 2,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 20 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 8 1

zajec laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do
kolokwidw/egzaminu, wykonanie projektu)?

! niepotrzebne skreéli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci




